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[57]申請專利範圍
1.　一種移動攝影機之畫面穩定方法，其包含下列步驟：藉由一移動攝影機拍攝影像取得一
畫面；經由一前置處理模組對該畫面進行一前處理，以雙線性插值法進行一縮減取樣，

將該畫面正規化，降低該畫面之資訊運算量；利用 Harris角點偵測方式偵測該畫面之一
角點，利用該角點於前後畫面中之一座標變化之一移動向量作為該角點之一光流；利用

一位移穩定計算模組計算一畫面位移變化量，其係將該角點之該光流轉換成一極座標，

該極座標由該光流之該移動向量之一光流長度及一光流角度構成；利用 DBSCAN演算法
對該極座標之資料密度進行分群，將該光流長度與該光流角度之相似程度高者歸於同一

群，將單獨或數量較少之光流資訊剔除，濾除雜訊後，接著計算各群光流於 X-Y平面座
標之分布範圍，將分布範圍最廣之群組，設為一背景光流，並將其作為該畫面位移變化

量；利用一旋轉穩定計算模組計算一畫面旋轉角度變化量，其係經由每連續兩該角點取

得一角度，比較前後畫面該角度之變化作為一旋轉角度，統計該旋轉角度，選擇累積數

量最大之該旋轉角度作為該畫面旋轉角度變化量；以及 透過一補償輸出模組修正畫面之
位移及旋轉角度，其係配合該畫面旋轉角度變化量，利用仿射轉換將畫面反向旋轉，並

配合該畫面位移向量反向位移，經過一補償處理後，將該移動向量做超取樣回復原有畫

面之解析度，輸出穩定之一影像結果。

2.　如申請專利範圍第 1項所述之移動攝影機之畫面穩定方法，其中該背景光流可經過一背
景光流平滑化過程取得變化量較少之位移資訊。

3.　如申請專利範圍第 1項所述之移動攝影機之畫面穩定方法，其中累積數量最高之該旋轉
角度可經過一旋轉角度平滑化取得變化量較少之旋轉資訊。

圖式簡單說明

第 1圖係為本發明之移動攝影機之畫面穩定方法之流程圖。
第 2圖係為本發明之移動攝影機之畫面穩定方法之光流 分布之示意圖。
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第 3圖係為本發明之移動攝影機之畫面穩定方法之極座標轉換之示意圖。
第 4圖係為本發明之移動攝影機之畫面穩定方法之極座標分群之示意圖。
第 5圖係為本發明之移動攝影機之畫面穩定方法之旋轉角度計算方式之示意圖。
第 6圖係為本發明之移動攝影機之畫面穩定方法之旋轉角度統計之直方圖。

(2)

- 5658 -



(3)

- 5659 -



(4)

- 5660 -



(5)

- 5661 -


